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Opis zajec:
W ramach przedmiotu zostang zaprezentowane informatyczne narzedzia sprzetowe i programowe niezbedne do realizacji systeméw wbudowanych.
Umiejetnosci, jakie winien naby¢ student obejmujg programowanie wybranych typéw sterownikéw oraz wykorzystanie systemoéw uruchomieniowych
mikrokontroleréw w celu tworzenia efektywnych aplikaciji.

Cele dydaktyczne:

Uzyskanie przez studenta umiejetnosci wykorzystania systeméw wbudowanych do sterowania ztozonymi procesami i obiektami . Pisanie i
uruchamianie prostych programoéw na systemach uruchomieniowych.

Uzyskanie ogdlnej wiedzy z zakresu podstaw programowania mikrokontroleréw w jezyku asemblera i jezyka C. oraz pisania programoéw w jezyku
drabinkowym dla PLC.

Uzyskanie umiejetnosci w zakresie wykorzystania zestawdw startowych do nauki pisania i weryfikacji programéw zrédiowych, wyszukiwanie informacji
na temat rozwigzan prostych probleméw algorytmicznych oraz umiejetnosci testowania i usprawniania prostych programéw zapisanych w wybranym

Uzyskanie kompetencji w okreslaniu sposobéw postgpowania w trakcie wykonywania prostych programoéw i ich weryfikacji

Metody dydaktyczne: Metody oceniania:

MP1 |wyktad informacyjny MO1 |kolokwium pisemne
MC1 |¢éwiczenie praktyczne MO2  |przygotowanie do zaje¢
MS1 |wyktad problemowy

ME1 |pokaz

|

Wyktad

Projektowanie prostych uktadéw automatyki z wykorzystaniem uniwersalnych kart pomiarowo-sterujgcych

Budowa i funkcjonowanie programowalnych uktadéw logicznych. Podstawowe bloki funkcjonalne sterownika LOGO.

Projektowanie uktadéw automatyki z wykorzystaniem sterownikéw PLC. Budowa i funkcjonowanie sterownika PLC

Uktady wej$ciowe automatyki

Uktady wyjsciowe automatyki

Jezyki programowania sterownikéw PLC

Mikrokontrolery AVR - budowa i funkcjonowanie

Jezyk Asemblera - podstawowe rozkazy mikrokontrolera

Laboratorium

Uktad monitorowania i automatycznego sterowania procesem wymiany ciepta za pomocg PC i karty pomiarowe;j.

Programowanie sterownikéw PLC - konfiguracja sprzetowa.

Sterowanie w funkcji czasu — Sterownik PLC GE Fanuc Versamax Nano

Projektowanie podstawowych uktadéw automatycznego sterowania w jezyku drabinkowym

L5 Regulator PID — blok funkcyjny sterownika GE Fanuc - regulacja predkos$ci przeptywu powietrza Cz. 1

Regulator PID — blok funkcyjny sterownika GE Fanuc - regulacja predko$ci przeptywu powietrza Cz. 2

Oprogramowanie AVR Studio 4 firmy ATMEL dla mikrokontroleréw 8- bitowych RISC (realizacja wybranych programéw)

Wprowadzenie do systeméw SCADA
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Warunki zaliczenia
Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest uzyskanie pozytywnej oceny z kolokwium sprawdzajgcego wiedze teoretyczng (min. 51% poprawnych
odpowiedzi) oraz wykonania zadania praktycznego na ostatnich zajeciach ¢wiczen laboratoryjnych.

Przyktady pytan zaliczeniowych
Konfiguracja portow w AVR
Zasady pisania programow w jezyku drabinkowym
Typy zmiennych w sterownikach PLC
Przyktadowe pliki zrodiowe w asemblerze

Obcigzenie praca studenta
Studia stacjonarne/niestacjonarne

[ Forma pracy studenta Wyktad [ Laboratorium Suma




Zajecia z bezposrednim udziatem nauczyciela 15¢g 8g] 30g 169 459 24 g
Zapoznanie sie z literaturg przedmiotu 59 10g 8¢9 8¢9 13 g 18 g
Przygotowanie sie do zaje¢ 349 49 29 10g 59 14 g
Przygotowanie sie do kolokwiow 349 59 39 59
Realizacja zadanych éwiczen i zadan 29 79 29 79
Przygotowanie sprawozdania z éwiczen 8¢9 79 8¢ 79
Przygotowanie projektu / pracy
Przygotowanie sie i udziat w egzaminie

259 279 509 48 g 759 759

Efekty uczenia sie KEK Tresci ksztalcenia Metody dydaktyczne M. oceniania

posiada ogding wiedze z zakresu budowy i K_WO03(W1-W8 L1-L8 MP1 MO1
funkcjonowania podstawowych uktadow
automatyki
posiada ogolng wiedze z zakresu programowania [K_W04(W1-W8 L1-L8 MP1 MO1
sterownikéw PLC i mikrokontroleréw
potrafi wyszukiwac w literaturze i zrédtach K_UO01 (W1-W8 L1-L8 MP1, MC1 MO1
elektronicznych informaciji na temat rozwigzan
prostych programoéw zrédtowych
potrafi testowaé i usprawnia¢ proste programy K_U07 | L1-L8 MP1, MC1 MO1
zrédiowe zapisane w wybranym jezyku
programowania, interpretowac uzyskane wyniki i
wyciggac wnioski
jest gotéw do myslenia i dziatania w sposéb K_KO04 (W1-W8 L1-L8 MP1 MO1

przedsiebiorczy w dziedzinie zastosowan
systemoéw wbudowanych w systemach
automatyki




